CYBER

Gilvenlik & Otomasyon Sistemleri

Teknik Ozellikler

Kullanim Ortami

Opsiyonel kayar asteroid
indikatorlu tist kapak

¢ ortam.

Calisma Isisi, Nem

-20°C/+68°C (ops. -50°C st pozitifleme ile), RH %95 yogusmasiz.

Calisma Yogunlugu %100, 7/24 kullanim.
Govde 304 kalite satine zimpara desenli paslanmaz gelik (ops. 316 kalite)
. Ust Kapak 10 mm temperli siyah renklendirilmis cam (ops. diger malzemeler), kapak tizeri okuyucu montajlarr i¢in hazir oyuklu
Malzeme Ozelligi Kanat P cam kapa[pgegenegi s cam (ops. dig ). kap y Jlart g y
RGB LED aydmniatmalr T0-mm temperli cam

Indikatérler

Gegis/Yonlendirme Indikatérii  : Kanat ve kapak alti RGB LED standart, (ops. iist kapakta kayar asteroid animasyonlu
LED indikatrler).

Enerji

Calisma Voltaji 1 110/220V AC 50/60 Hz. (%+10), 24V DC.
Enerji Sarfiyati (single) : Beklemede ~4W. Gecis aninda ~80W
Enerji Sarfiyati (center) : Beklemede ~8W. Gecig aninda ~80+80W.

Calisma Modu

Sistem ¢ift yonlii (bi-directional) olarak calisir.

Calisma modlarr dip switch tizerinden degistirilebilir.

Girig - ¢ikis kontrollu Girig - cikig serbest

Giris kontrolld, ¢ikis serbest Cikis kontrolld, giris serbest

Calisma Sistemi

900 mm'ye kadar gecis koridoru genigligi ile tekerlekli sandalye, valiz, trolley ile gecise uygundur.

Hizl gecisler icin elektronik tork ve sensér kontrolli, govde icine giren kanat hareketi saglayan elektromekanik motorlu sistemdir.

Bir gecis koridoru olusturabilmek icin minimum iki adet single tinite kullaniimalidir.

Elektromekanik motorlu hareketli kanatlar ilk konumda kapali durumdadir (aik olarak ayarlanabilir).

Turnike girig sistemine bagli olarak calisan herhangi bir gecis kontrol sistemine (3. parti Uriindi) kisi okutma islemi yapar. Gegig onay!
alinmasi tzerine kanatlar agilir ve koridor boyunca bulunan oklu sensdr yapisi ile kisinin gegisi izlenir ve gecis tamamlandiginda kanatlar
kapanir. Pegpese kart okutmalarda kanat kapanmadan Kisilerin gecisinin tamamlanmasi beklenir, son kisi gecisini tamamladiginda kanat
kapanir.

Kisi kanatlar arasindayken sensorler sayesinde kanatlar hareket etmez, kisiye zarar vermez. Ayrica kanatlarin kapanmasi sirasinda
elektronik tork kontrol sistemi siirekli devrededir.

Tailgate ve kacak gecis girisimlerinde sistem gorsel ve isitsel alarm verir.

Dahili diagnostik ekrani tizerinden sistem mesaj kodlari gériintilenebilir.

Kontrol Sistemi

Turnikenin tUum fonksiyon, parametre ve calisma modlart kontrol karti (mikroiglemci kontrolli) Uzerinden degistirilenifir.
Bttn inputlar opto-coupler korumalidir.

Kuru kontak (ground control) ile kontrol edilebilir.

Her turldi gecis kontrol tinitesi ile uyum icerisinde caligir.

Ops. RS232, RS485 veya TCP/IP iizerinden fonksiyonlari kontrol edilebilir.

Gegis Hizi

Kanat agilis / kapanig stiresi - ~0,8 sn.
Serbest gecis modu :~60 kisi/dk Nominal
(Farkli gecis kontrol sistemlerinin kullanimi nominal geis sayisini degistirebilir.)

2 ~30 kisi/dk

Acil Durum Modu

Kanatlar gbvdenin icine girerek serbest gecis koridoru olusturur (fail safe). Yangin ikaz vb. sistemlerle uyumlu calisir. Acil durum sona
erdiginde sistem normal ¢alisma moduna déner.

Enerji Kesintisi Durumu

Kanatlar dahili batarya yardimiyla gévdenin icine girerek serbest gecis koridoru olusturur (fail safe).

Single : ~70 kg

Agirlik Center : ~85 kg

Kabiosuz Uzaktan kumanda (alic-verici), manuel kumanda, jeton yuvast ve Kovast, tekii7cokiu tanitmalr para/jeton yuvasi ve kovasl,
Opsiyonel Ozellikler okuyucu montaj braketi, 11 pozitifleyici, st kapak agirlik sensord, alt pleyt, battery back-up, 316 kalite paslanmaz celik, R5232-R5485-
ve Aksesuarlar TCP/IP modiilleri, kayar asteroid animasyonlu LED indikatérler, farklr dis gévde malzemeleri (mirror black, bronz vb.), motorlu kart toplama

iinitesi ve kart toplama kovasl, vb.
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Ol(;Uler (mm)
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